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Използвана е сравнително ниска ра-
ботна честота от 35 kHz, определена от 
стойностите на индуктивностите на от-
делните секции на индуктора и компен-
сиращите кондензатори с капацитет от 
220 nF. Това съответства на възможнос-
тите на управляващата схема, изградена 
на базата на Arduino Due при проведения 
реален експеримент да генерира управ-
ляващи импулси с необходимата често-
та. Времедиаграмите на работата на един 
от транзисторите е показана на фиг.10, а 
изходните ток, напрежение и мощност са 
показани на фиг.11 при коефициент на 
запълване η=0,4.T, което представлява 
максималния процент на коефициента на 
запълване на управляващите импулси  
PWM=100%. Еквивалентните стойности 
на индуктивността и съпротивлението на 
индуктора са подбрани за работа при 
празен ход. 

 

 
Фиг. 10. Времедиаграми от работата на 

един от транзисторите при PWM=100% - 
η=0,4.T, f=35 kHz – UGS(виолетово), UDE /10 
(зелено), ID (червено), Pdiss(жълто) при ра-

ботна честота f=35 kHz. 
 
От времедиаграмите се вижда, че тран-
зисторите работят с комутация при ну-
лево напрежение (ZVS) при включване и 
изключване и нулев ток (ZСS) при 
включване. 
 

 
Фиг. 11. Времедиаграми на тока(синьо), 
напрежението(червено) и мощност-

та(зелено) на един от индукторите при 
празен ход. 

В резултат на това при максимален 
загубите в GaN MOSFET транзистора 
(Pdiss) са незначителни – около 8W. Ре-
зултатите от симулацията по отношение 
на една от секциите на индуктора са  по-
казани на фиг.11. Вижда се, че при пра-
зен ход мощността в една секция на ин-
дуктора, която се разсейва като загуби е 
около 25W.  

 

 
Фиг. 12. Времедиаграма на мощността в 

индуктора(червено) и в една секция(зелено) 
при празен ход и PWM=100% - η=0,4.T. 

 
Като цяло загубите в индуктора, както 

се вижда от фиг.12 при максимален кое-
фициент на запълване на управляващите 
импулси са около 100 W. На фиг.13 са 
показани времедиаграми на работата на 
инвертора с четиризвенен колебателен 
кръг при коефициент на запълване на 
управляващите импулси  PWM=80%, 
при което се вижда че почти няма про-
мяна на параметрите. 

Направено е и изследване при коефи-
циент на запълване PWM=60% при кое-
то се вижда промяна на параметрите, ка-
то напрежението на транзисторите и на 
индуктора се запазва, а се променя тока 
през транзисторите и индуктора и нивата 
на мощностите.  

 

 

 

Time 9.00ms 9.01ms 9.02ms 9.03ms 9.04ms 9.05ms 9.06ms 9.07ms 9.08ms 9.09ms 
V(VT2:d)/10 I(VT2:d) AVG(W(VT2)) V(VT2:g) -80 

-40 
0 

40 
80 

120 
(9.0495m,117.291) 

Pdiss - VT Ugs 
Uds(1:10) 

Ids 



 

Международна научна конференция “УНИТЕХ’24” – Габрово 

 
Фиг. 13. Времедиаграми от работата 

при PWM=80% - η=0,32.T 
 
Загубите в транзисторите намаляват 

повече от 2 пъти – Pdiss=3W, а мощност-
та в индуктора се намалява отново почти 
двойно до около 55 W, както е показано 
на фиг.14. На базата на проведените изс-
ледвания при различни коефициенти на 
усилване е построена и регулировъчната 
крива на инвертора с многозвенен коле-
бателен кръг, показана на фиг.15. Регу-
лирането с изменение на честотата тук 
не е приложимо с оглед на осигуряване 
на ZVS комутацията на транзисторите. 
При наличие на товар на плоския индук-
тор – например в случай на приложение 
като индукционен котлон, се представя 
като изменение на еквивалентното съп-
ротивление в съответната секция на ин-
дуктора, тъй като индуктивността е от-
носително висока и товара има малко 
влияние върху нея. 

 

 

 

 
Фиг. 14. Времедиаграми от работата на 

един от транзисторите при PWM=60% - 
η=0,24.T, f=38 kHz.  

 
Фиг. 15. Регулировъчна характеристика. 
 

 

 
Фиг. 16. Изследване на работата на 

многозвенния инвертор при изменението на 
товарното съпротивление от 100 до 1000 
mΩ  със стъпка 200 mΩ при PWM=100%. 

  
Това се вижда от направеното симула-
ционно изследване за работа с несимет-
рично товарно съпротивление, предста-
вено на фиг.16. Вижда се че режима на 
работа на транзисторите почти не се из-
меня, за разлика от изходната мощност, 
която се изменя от 100 до 800W. Това е 
главното предимство на инвертора с 
многозвенен колебателен кръг, който се 
явява аналог на развъртян електро-
магнитен генератор, с преразпределение 
на енергията през отделните звена при 
несиметричен товар. На базата на предс-
тавените симулационни изследвания се 
синтезират принципни схеми на силова-
та част и на системата за управление. 

3. Схемно решение. 
Системата за управление трябва да 

разпредели равномерно управляващите 
импулси към съответните транзистори, 
независимо от работната честота, при 
различен коефициент на запълване, как-
то е показано на фиг.2, 13 и 14. 
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Фиг. 17. Блок - схема на системата за уп-

равление на ИМКК. 
 

 
Фиг. 18. Общ вид на опитната постановка 

на ИМКК с товар. 
 
Концепцията за системата за управле-

ние е реализирана с Arduino Due, а сило-
вата част на ИМКК е реализирана заедно 
с драйвера и силовия транзистор като 
отделни платки за отделните звена [6]. 
Самия индуктор е реализиран като мно-
гопозиционен индукционен нагревател 
за индукционен котлон, съставен от 24 
звена с магнитопроводи P70, свързани 
по 6, за да образуват четирите звена на 
индуктора, които са компенсирани с ви-
сокочестотни кондензатори WIMA тип 
FKP, подобно на описания в [7]. 

 
4. Експериментални изследвания. 
На фиг.19 са представени осцилогра-

ми от работата на един от транзисторите. 
Вижда се максималната стойност на тока 
в установен режим около 40А, което съ-
ответства на симулационните резултати. 
Гейтовия импулс е ¼ от периода с пауза 
между импулсите около 1µS. Осцилог-
рамата от фиг.20 показва напрежението 
и тока на транзистор в ИМКК. Вижда се 
резонансната форма на напрежението, с 
което се реализира ZVS комутация по-
добно на другите индукционни котлони 
[3]. Виждат се и импулсите на напреже-
ние на транзистора в резултат на работа-
та на другите транзистори в рамките на 1 

период, т.е. имаме умножение на честота 
на индуктора по 4, колкото са и звената.  

 

 
Фиг. 19. Осцилограми на напрежението 

UGS и тока ID (10mV/1A ) на транзистор в 
ИМКК. 

 

 
Фиг. 20. Осцилограми на напрежението 
UDS и тока ID на транзистор в ИМКК. 
 
Това води до възможността индукци-

онно да се нагряват не само феромаг-
нитни съдове от стомана и чугун, но и 
съдове от цветни метали, като алуминий 
и мед, които изискват честоти в диапа-
зона 100 – 200 kHz [4].   

 
ЗАКЛЮЧЕНИЕ 
Разгледаната схема на индукционен 

нагревател с четиризвенен колебателен 
кръг е анализирана, проектирана и вери-
фицирана симулационно и експеримен-
тално, което доказва нейната работоспо-
собност. Използваните транзистори се 
оказаха нисковолтови за напреженията 
върху тях (1170V при максимално нап-
режение 650 V) при пълно натоварване и 
затова в бъдеще те ще бъдат заменени с 
високоволтови SiC MOSFET транзисто-
ри с подобни параметри. 
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